
V010311 Beschleunigungsmessung auf Drehschemel

FC = �2m (! ⇥ v0)
FZF = �m! ⇥ (! ⇥ r0)
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Abbildung 3: Coriolis- und Zentrifugalkraft in einem sich mit konstanter Winkelgeschwindigkeit
drehendem Bezugssystem K0.

in K0, auch wenn die Summe der äusseren Kräfte null beträgt!

Beispiel: Rotation in einer Ebene

Wir betrachten ein beschleunigtes Bezugssystem K0, das mit der konstanten Winkelgeschwin-
digkeit ! um die z-Achse des Inertialsystems K rotiert, und dessen Ursprung und z

0-Achse mit
dem Ursprung und der z-Achse von K zusammenfallen (siehe Abb. 3):
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Für die folgende Rechnung vereinfachen wir die Voraussetzungen wie folgt: Zum Zeitpunkt t = 0
läuft ein Massenpunkt m mit der Geschwindigkeit v0 = v0 in y-Richtung los:
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Da die Geschwindigkeit im beschleunigten System gegeben ist, wirken in diesem System die
Corioliskraft FC und die Zentrifugalkraft FZF:
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8


