
V020203 Rollen mit verschiedenem Trägheitsmoment

Abbildung 2: Nachweis der gleichen Masse

wobei ω die Winkelgeschwindigkeit des Rades und v die Translationsgeschwindigkeit des Zen-
trums Z ist. Die Geschwindigkeit eines beliebigen Punktes P erhalten wir, indem wir die Vektoren
der Translationsgeschwindigkeit v und der Rotationsgeschwindigkeit u = ω × r, wobei r der
vom Zentrum aus genommene Ortsvektor von P ist, addieren:

V = v + u

= −ω ×R + ω × r

= ω × (r −R) = ω × r′ (3)
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Abbildung 3: Rad auf schiefer Ebene
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