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Abbildung 2: Normalkomponente dF n und Tangentialkomponente dF t einer am Festkörper
angreifenden Kraft F .

findet man im Experiment das folgende Verhalten (siehe Abb. 4):

Falls σ > σB, wobei σB die Bruchspannung ist, bricht oder reisst das Material.

Bei zähen Materialien verformt sich das Werkstück (dauernd, plastisch), falls σ > σF, wobei σF

die Fliessspannung ist.

Im elastischen Bereich finden wir meist bei nicht allzu grossen Verformungen einen linearen
Zusammenhang zwischen ε` und σ:
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Hookesches Gesetz (7)

Die Proportionalitätskonstante E wird als Elastizitätsmodul bezeichnet. Im SI-System haben
σ , τ , σB , σF , E alle die Einheit Pa = N/m2; häufig wird in der Festigkeitslehre aber auch noch
mit dem techn. Masssystem gerechnet (Spannungen etc. in kp/m2 oder kp/cm2). Typische Werte
für diese Grössen sind in der nachstehenden Tabelle angeben:
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Abbildung 3: Verlängerung eines massiven Zylinders durch die Zugspannung σ.
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